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Panasonic AC伺服放大器MINAS A6

MINAS A6系列是Panasonic株式会社的最新型伺服放大器，
除了Panasonic株式会社自行开发的Realtime Experss外，
还支持各种开放网络。

●高速同步通信网络 (100Mbps)
 A6N系列：RealtimeExpress (RTEX)
 A6B系列：EtherCAT
●通用通信网络(230kbps)
 A6S系列：脉冲/模拟/Modbus

SHA型号 减速比
伺服放大器型号※1※2 中继电缆线型号※3

A6N 系列 A6B 系列 A6S 系列 电机 编码器※4

FHA-8C

30

MADL■ 05N□ MADL■ 05B□ MADL■ 05S□

EWD-MB**-A06-TN-P
MFECA0**0EAE
（带电池盒）

50

100

FHA-11C

30

50

100

FHA-14C

30 MADL■ 15N□
MADL■ 15B□

MADL■ 05B□

MADL■ 15S□

MADL■ 05S□
50

MADL■ 05N□
100

※ 1 ：“■”为表示是否有无安全功能的符号。T ：支持安全功能（A6 SE, SG系列上无法使用）　N：无安全功能
※ 2 ：“□”为表示可支持通信的符号。E：位置控制型（与无安全功能组合）　F：多功能型（与支持安全功能组合）

G：Modbus通信用(仅限A6S系列)（与无安全功能组合）
※ 3 ：中继电缆线型号内的“**”为电缆线长度（03=3m, 05=5m, 10=10m, 20=20m）。
※ 4 ：编码器中继电缆线的执行元件侧请与执行元件附带的编码器连接器转换电缆线连接。
※ 5 ：关于伺服放大器及编码器中继电缆线，请咨询松下株式会社。

AC伺服放大器
MINAS A6系列RTEX、EtherCAT通用通信对应控制器

Panasonic公司制造伺服电机 扁平中空
AC伺服执行元件

小型扁平
AC伺服执行元件

扁平中空
AC伺服电机

SHA-P系列 FHA-C mini系列PMA系列

伺服放大器及中继电缆线的组合

系统图像
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FHA 8 C - 30 - 14 S17b G - C - A6 - SP
 ① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨ ⑩
① 机型名称

AC伺服执行元件
FHA-Cmini系列

② 型号 8, 11, 14

③ 版本符号 Ｃ

④ 减速比
（使用1/R的R来表述）

30 ：1/30
50 ：1/50
100 ：1/100

⑤ 编码器格式 14：Panasonic格式

⑥ 编码器种类/分辨率
S17b： 17bit绝对位置编码器

131072 脉冲 /转

⑦ 输入电源电压 G： AC200V

⑧ 接头规格
C：带标准接头
N：无接头

⑨ 组合放大器符号 A6：MINAS A6 系列

⑩ 特殊规格
无记录：标准品
SP：特殊品

型号和符号

规　格
型号

项目

FHA-8C FHA-11C FHA-14C

30 50 100 30 50 100 30 50 100

输入电源电压 V AC200 AC200 AC200

最大转矩*1 N·m 1.8 3.3 4.8 4.5 8.3 11 9.0 18 28

容许连续转矩*1*2 N·m 0.75 1.5 2.0 1.8 2.9 4.2 3.5 4.7 6.8

最高转速*1 r/min 200 120 60 200 120 60 200 120 60

最大电流*1 A 0.61 0.64 0.48 1.5 1.6 1.1 2.9 3.2 2.4

容许静力矩 N·m 15 40 75

单方向定位精度 秒 150 120 120 120 90 90 120 90 90

输出轴分辨率 脉冲/转 3932160 6553600 13107200 3932160 6553600 13107200 3932160 6553600 13107200 

重量（无制动） kg 0.50 0.75 1.3

上表中的数值表示输出轴的代表值。
※1 ：与标准放大器组合使用（用理想正弦波驱动）时的代表特性。
※2 ：安装到铝制散热板时，温度上升饱和时的值。
  FHA-8C：150×150×6[mm]　FHA-11C：150×150×6[mm]　FHA-14C：200×200×6[mm]

机械精度

2

1

3
φ4

精度项目 8Ｃ 11Ｃ 14Ｃ

1.输出轴端面跳动 0.010 0.010 0.010 

2.输出轴偏摆 0.010 0.010 0.010 

3.输出轴和安装面之间的平行度 0.040 0.040 0.040 

4.输出轴和安装嵌合部之间的同轴度 0.040 0.040 0.040

[单位：mm]

http://www.harmonicdrive.net.cn/

上海市长宁区天山路 641号上海慧谷白猫科技园 1号楼 206室邮编：200336

本公司保留在不预先通知的情况下更改本产品目录中记载的规格、尺寸等的权利。
“HarmonicDrive”的学术、一般名称为“谐波齿轮传动”。

以下商标在日本国内已注册。

以下商标在中国国内已注册。
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