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■ 机械精度

■ 单方向定位精度

SHA-Y系列执行元件的输出轴及安装法兰的机械精度如下所示。

SHA-SG/HP型

精度项目 SHA25Y SHA32Y SHA40Y SHA58Y SHA65Y

1.输出轴端面跳动 0.035
（0.020）

0.040
（0.020） 0.045 0.050 0.050

2.输出轴偏摆 0.035 0.040 0.045 0.050 0.050

3.输出轴和安装面之间的平行度 0.035 0.040 0.045 0.050 0.050

4.输出轴和安装面之间的平行度 0.050 0.055 0.060 0.070 0.070

5.输出轴和安装嵌合部之间的同轴度 0.035 0.040 0.045 0.050 0.050

6.输出轴和安装嵌合部之间的同轴度 0.060 0.065 0.070 0.080 0.080

注）（）内为HP型

（单位：mm）
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SHA-CG型

精度项目 SHA25Y SHA32Y SHA40Y

1.输出轴端面跳动 0.010 0.010 0.010

2-1.输出轴偏摆（外侧凹窝部） 0.010 0.010 0.010

2-2.输出轴偏摆（内侧凹窝部） 0.015 0.015 0.015

3.输出轴和安装面之间的平行度 0.030 0.035 0.035

4.输出轴和安装面之间的平行度 0.040 0.045 0.045

5.输出轴和安装嵌合部之间的同轴度 0.050 0.055 0.060

6.输出轴和安装嵌合部之间的同轴度 0.060 0.065 0.070
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（单位：秒）

SHA25Y SHA32Y SHA40Y SHA58Y SHA65Y

1：11（HP） 120 120 ー ー ー
1：51 50 50 50 ー ー

1：81以上 40 40 40 40 40

型号
减速比

SHA-SG/HP型
（单位：秒）

SHA25Y SHA32Y SHA40Y

1：50 50 40 40
1：80以上 40 30 30

型号
减速比

SHA-CG型

基准位置

定位误差

指令停止位置

实际停止位置

“单方向定位精度”指在固定的旋转方向上不断进行定位，在各个位

置计算相对基准位置的实际旋转角度和应旋转角度之差，显示上述

数值在1次旋转中的最大值。（JIS B-6201-1987）

SHA-Y系列内部组装有精密控制用减速机谐波驱动或HPF，因此，

电机轴的定位误差影响会压缩成1/减速比。

（单位：mm）
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■ SHA-SG/HP型规格
SHA25Y SHA32Y

11 51 81 101 121 161 11 51 81 101 121 161

组合伺服组件 SGD7S-3R8A20A＊＊＊F81*3 SGD7S-120A20A＊＊＊F81*3

最大转矩 *1 Nm 26 127 178 204 217 229 62 281 395 433 459 484

容许连续转矩 *1*2 Nm 9.0 41 67 81 81 81 20 92 153 178 178 178

最高转速 *1 r/min 509.1 109.8 69.1 55.4 46.3 34.8 436.4 94.1 59.3 47.5 39.7 29.8

最大电流 *1 A 8.9 8.6 7.5 7.0 6.3 5.2 19 17.3 15.2 13.5 12.2 9.9

容许连续电流 *1*2 A 3.0 3.0 3.0 2.9 2.6 2.1 6.0 6.0 6.0 5.7 5.0 4.1
转动惯量
（无制动） GD2/4 kg･m2 0.029 0.56 1.4 2.2 3.2 5.6 0.091 2.0 5.1 8.0 11 20
转动惯量
（带制动） GD2/4 kg･m2 0.034 0.66 1.7 2.6 3.7 6.6 0.11 2.3 5.9 9.2 13 23

减速比 1：11 1：51 1：81 1：101 1：121 1：161 1：11 1：51 1：81 1：101 1：121 1：161

容许力矩负载 Nm 410 258 932 580

力矩刚性 Nm/rad 37.9×104 39.2×104 86.1×104 100×104

单方向定位精度 秒 120 50 40 40 40 40 120 50 40 40 40 40

编码器方式 磁式绝对位置编码器 磁式绝对位置编码器

输出轴分辨率 脉冲/转 1,441,792 6,684,672 10,616,832 13,238,272 15,859,712 21,102,592 1,441,792 6,684,672 10,616,832 13,238,272 15,859,712 21,102,592

重量（无制动） kg 5.0 2.95 9.4 5.9

重量（带制动） kg 5.1 3.1 9.7 6.2

安装方向 可全方向安装 可全方向安装

SHA40Y SHA58Y SHA65Y

51 81 101 121 161 81 101 121 161 81 101 121 161

组合伺服组件 SGD7S-180A20A＊＊＊F81*3 SGD7S-330A20A＊＊＊F81*3

最大转矩 *1 Nm 523 675 738 802 841 1924 2067 2236 2392 2743 2990 3263 3419

容许连续转矩 *1*2 Nm 160 263 330 382 382 714 905 969 969 921 1149 1236 1236

最高转速 *1 r/min 78.4 49.4 39.6 33.1 24.8 37.0 29.7 24.8 18.6 34.6 27.7 23.1 17.4

最大电流 *1 A 26.7 21.8 19.4 17.9 14.6 45 39 36 30 62 55 51 41

容许连续电流 *1*2 A 9.0 9.0 9.0 8.8 7.2 17.7 17.8 16.4 13.4 22.0 21.9 20.1 16.3
转动惯量
（无制动） GD2/4 kg･m2 5.0 13 20 28 50 96 149 214 379 110 171 245 433
转动惯量
（带制动） GD2/4 kg･m2 6.1 15 24 34 61 106 165 237 420 120 187 268 475

减速比 1：51 1：81 1：101 1：121 1：161 1：181 1：101 1：121 1：161 1：81 1：101 1：121 1：161

容许力矩负载 Nm 849 2180 2740

力矩刚性 Nm/rad 179×104 531×104 741×104

单方向定位精度 秒 50 40 40 40 40 40 40 40 40 40 40 40 40

编码器方式 磁式绝对位置编码器 磁式绝对位置编码器

输出轴分辨率 脉冲/转 6,684,672 10,616,832 13,238,272 15,859,712 21,102,592 10,616,832 13,238,272 15,859,712 21,102,592 10,616,832 13,238,272 15,859,712 21,102,592

重量（无制动） kg 9.9 29.5 37.5

重量（带制动） kg 10.7 32 40

安装方向 可全方向安装 可全方向安装

上表中的数值表示输出轴的代表值。

*1：与Σ-7组合使用（用理想正弦波驱动）时的代表特性。

*2：安装到铝制放热板时，温度上升饱和时的值。（型号25：350×350×18［mm］、型号32：400×400×20［mm］）（型号40：500×500×25［mm］）

*3：“＊＊＊”为表示有无动力制动电阻器（无：000　有：020）。

项目

型号

项目

型号
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■ SHA-CG型规格
SHA25Y SHA32Y

50 80 100 120 160 50 80 100 120 160

组合伺服组件 SGD7S-3R8A20A＊＊＊F81*3 SGD7S-120A20A＊＊＊F81*3

最大转矩 *1 Nm 127 178 204 217 229 281 395 433 459 484

容许连续转矩 *1*2 Nm 40 66 81 81 81 90 151 178 178 178

最高转速 *1 r/min 112 70 56 46.7 35 96 60 48 40 30

最大电流 *1 A 8.7 7.6 7.0 6.3 5.2 17.7 15.4 13.7 12.2 10.0

容许连续电流 *1*2 A 3.0 3.0 3.0 2.6 2.1 6.0 6.0 5.7 5.0 4.1
转动惯量
（无制动） GD2/4 kg･m2 0.50 1.3 2.0 2.9 5.1 1.7 4.3 6.7 9.7 17
转动惯量
（带制动） GD2/4 kg･m2 0.60 1.5 2.4 3.4 6.1 2.0 5.1 7.9 11 20

减速比 1：50 1：80 1：100 1：120 1：160 1：50 1：80 1：100 1：120 1：160

容许力矩负载 Nm 258 580

力矩刚性 Nm/rad 39.2×104 100×104

单方向定位精度 秒 50 40 40 40 40 40 30 30 30 30

反复定位精度 秒 ±5 ±4

反转定位精度 秒 60 25 25 25 25 60 25 25 25 25

编码器方式 磁式绝对位置编码器 磁式绝对位置编码器

输出轴分辨率 脉冲/转 6,553,600 10,485,760 13,107,200 15,728,640 20,971,520 6,553,600 10,485,760 13,107,200 15,728,640 20,971,520

重量（无制动） kg 3.95 7.7

重量（带制动） kg 4.1 8.0

安装方向 可全方向安装 可全方向安装

SHA40Y

50 80 100 120 160

组合伺服组件 SGD7S-180A20A＊＊＊F81*3

最大转矩 *1 Nm 523 675 738 802 841

容许连续转矩 *1*2 Nm 157 260 327 382 382

最高转速 *1 r/min 80 50 40 33.3 25

最大电流 *1 A 27.2 22.0 19.6 18.0 14.7

容许连续电流 *1*2 A 9.0 9.0 9.0 8.8 7.2
转动惯量
（无制动） GD2/4 kg･m2 4.8 12 19 27 49
转动惯量
（带制动） GD2/4 kg･m2 5.8 15 23 33 59

减速比 1：50 1：80 1：100 1：120 1：160

容许力矩负载 Nm 849

力矩刚性 Nm/rad 179×104

单方向定位精度 秒 40 30 30 30 30

反复定位精度 秒 ±4

反转定位精度 秒 50 20 20 20 20

编码器方式 磁式绝对位置编码器

输出轴分辨率 脉冲/转 6,553,600 10,485,760 13,107,200 15,728,640 20,971,520

重量（无制动） kg 13.0

重量（带制动） kg 13.8

安装方向 可全方向安装

上表中的数值表示输出轴的代表值。

*1：与Σ-7组合使用（用理想正弦波驱动）时的代表特性。

*2：安装到铝制放热板时，温度上升饱和时的值。（型号25：350×350×18［mm］、型号32：400×400×20［mm］）（型号40：500×500×25［mm］）

*3：“＊＊＊”为表示有无动力制动电阻器（无：000　有：020）。

项目

型号

项目

型号


